
状態遷移研修

制御ロジック

MBDプロセス研修

PID制御系研修
現代制御システム設計研修

システム同定
研修

実験データから
制御系設計モデルを獲得
より実務的なアプローチ
手法を学ぶ研修

基本
アルゴリズム設計

制御状態の遷移や
フェイルセーフなどを含む
実用的な制御構造設計を学ぶ研修

活用

制御システム

高度化

実験データ

制御対象（未モデル化）

2023.6.5 HDIC

HDIC ＜MBD研修の全体像＞

運営：ひろデジ 講義・研修用機材：デジケーション（広大ベンチャー）

PID制御や状態フィードバック制御を中心とした
フィードバック制御器の基本設計法

・ 制御構造や制御パラメータ決定法の考え方を学ぶ

・ 制御開発実務エンジニアにも有意義な研修

モデルベース開発の全体像をつかむ研修

・ 制御システムやハードウェア（制御対象）のモデリン
グやモーター実機の制御実習などを通して制御開発と
はMBD開発とはの全体像を理解できる。

・ ハードウェア開発エンジニア、制御開発エンジニア双
方にとって基礎を学ぶために最適な研修

モデル化
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