
広島市立大学 （平成２９年６月２９日）

【参加者の声】

・とても興味深い内容でした。また最新テクノロジーの企画をお願いいたします。

・遠隔地での実ロボット歩行によるVR、もしくは危険領域における人作業のロボット代替に活躍しそうです。

・期待した以上に歩いている感じが有り驚きました。

・普段触れる事の無い技術を知れたのは良かった。

・今後もこのようなマッチングf-ﾗﾑをやって下さい。
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