
広島市立大学 （平成28年8月30日）

【参加者の声】
・ラインOPの挙動解析ができそう
・研究室を見学出来たことで実体の理解を深めることが出来た。最新の研究動向を提供下さいまして有難うございました。
・ドローンと全天周視覚の組み合わせについて検討したい
・近い将来実現し普及していく研究内容だと感じた
・全天周カメラの画像をセンサで方向を見られる物には処理をする速度、検知する能力に課題は有るが汎用性が有ると感じた。
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