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・ピッキング作業にこの多関節メカニカルハンドを活用できないでしょうか？
・できればロボットハンドの作動デモが見たかった。
・新しいハンドについて知る事ができて良かった。
・貴重な講演内容で参考になりました。
・今後もこのような活動は続けてもらいたい。
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